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عنوان : حفاظت تطبیقی خروج از سنکرونیزم با استفاده از روشهای تخمین حالت و واحدهاي اندازه‌گيري فازوري
سخنران : بهمن علی​نژاد
چکیده: این تحقیق الگوریتم جدیدی مبتنی بر اندازه‌‌گیریهای همزمان توسط واحدهای اندازه‌گیری فازوری (PMU) به منظور تشخیص خروج از سنکرونیزم ژنراتور ارائه می​دهد. محققین بر این باورند که معیار سطوح انرژی برابر و تبدیل موجک نسبت به روشهای معمول ارجحیت داشته، بدین مفهوم که علاوه بر سرعت قابل قبول، امکان استفاده عملی از آنها در مراکز کنترل فازوری نیز وجود دارد. همچنین دو چالش اساسی این روشها یعنی معادل‌سازی شبکه به صورت مدل دوماشینه و تخمین حالت ژنراتور در زمان پس از خطا مرتفع شده​است. معادل دوماشينه به​دليل تشخيص نقطه ناپايداري و تخمين حالت به​دليل تخمین پارامترهای عملکردی ژنراتور ضروري مي‌باشند. در بسیاری از مقالات و تحقیقات صورت گرفته، دو مساله فوق به​خاطر پیچیدگی مورد بررسی دقيق قرار نگرفته​اند و الگوریتم​های ارائه​شده همگی بافرض در اختیار داشتن مدل مذکور پیاده​سازی شده​اند. حال آنکه تقریبا مي‌توان گفت عملی شدن الگوریتم​های مزبور، مستقیما وابسته به حل این مسائل است. 
اهمیت تبدیل شبکه قدرت به شبکه معادل دوماشینه باید به صورت تطبیقی و آنلاین صورت پذیرد، چراکه ساختار شبکه قدرت به​دلیل تغییرات وضعیت ورود و خروج تجهیزات ثابت نیست. در این تحقیق به​کمک اطلاعات همزمان ارسال شده از واحدهای اندازه‌گیری فازوری که در نقاط مختلف شبکه نصب شده‌اند، مدار معادل دوماشینه سیستم قدرت از دیدگاه هریک از واحدهای نیروگاهی محاسبه شده​است. براین اساس و با استفاده از روش معیار سطوح برابر توسعه یافته که در این پایان​نامه معرفی و توسعه داده شده​است و تبدیل موجک، هم در حالت محلی و هم در حالت اندازه​گیری گسترده روشهایی به​منظور تشخیص و پیش​بینی خروج از سنکرونیزم ارائه شده​است. در هر بخش، الگوریتم ارائه شده برروی يك شبکه استاندارد (ترجیحا شبکه​های استاندارد IEEE)، برای حالات گوناگون خطاهای پیش​آمده در سیستم مورد آزمایش قرار گرفته و نتایج آن چه از لحاظ سرعت عملکرد و چه از لحاظ دقت، با روشهای معمول صنعتی که رله​های امپدانسی می​باشند، مورد مقایسه قرار گرفته​است. مفهوم تطبیقی بودن الگوریتم، بدین معناست که روش پیشنهادی نیازمند هیچگونه تنظیمی برای عملکرد حفاظتی نمی​باشد. همچنین منظور از تخمین حالت، محاسبه زاویه روتور ژنراتور، تخمین انرژی اضافی جذب شده در حین خطا، تخمین نقطه تعادل ناپایدار UEP بسته به شرایط سیستم و تخمین مدل دوماشینه می​باشد که بسته به اندازه​گیری​های محلی و یا گسترده در هر بخش به تفصیل ارائه و بررسی شده است.
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